
Первый робот под управлением MULTICLET P1

 

В Екатеринбурге на территории Харитоновского парка прошло мероприятие «Техно

драйв», на котором был представлен первый робот, собранный на платформе

ROBOTOLOGIA под управлением процессора MULTICLET P1.

Робот предназначен для использования в учебном процессе в школах, производится он

в Екатеринбурге компанией УНИКСС. 
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